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Organizator:
Wydziat Lekarski i Nauk o Zdrowiu Krakowskiej Akademii im Andrzeja Frycza Modrzewskiego we

wspotpracy z Oddziatem Ginekologii Onkologicznej Szpitala na Klinach.

Temat :
,Efektywnos¢ postepowania chirurgicznego z wykorzystaniem robota da Vinci podczas zabiegéw

histerektomii w leczeniu operacyjnych nowotwordw trzonu macicy i szyjki macicy”.

Zabiegi bedg przeprowadzone w ramach projektu B+R finansowanego ze srodkéw ,Regionalnego
Programu Operacyjnego Wojewoddztwa Matopolskiego”. Uczestnicy otrzymaja 19 punktéw

edukacyjnych.

Osoby prowadzace:
e prof. MUDr Radovan Pilka
e prof. dr hab. n. med. Kazimierz PitynAski
e prof.dr hab. n. med Pawet Knapp
e prof. dr hab. n. med. Tomasz Rogula
e dr n. med. Krzysztof Mawlichanéw
e dr n. med. Maciej Olszewski
e drn. med. Magdalena Bizon
e dr n. med. Marcin Optawski
e drn. med. Maciej Chrusciel
e mgrinz. Joanna Siudek
e mgr. Agnieszka Cera

e Artur Ostrowski Dyrektor Zarzadzajacy da Vinci Synektik S.A.
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Konferencja skierowana jest do ginekologéw onkologdw, ginekologéw, lekarzy w trakcie specjalizacji
z zakresu ginekologii, ginekologii onkologicznej oraz studentéw medycyny.

System wsparcia chirurgicznego da Vinci to obecnie najbardziej zaawansowany robotyczny system
chirurgiczny na sSwiecie, stosowany w leczeniu zabiegowym wielu schorzen, w tym choréb

nowotworowych.

W jego sktad wchodzg: manipulator z narzedziami chirurgicznymi instalowany w polu zabiegowym,
konsola chirurga do sterowania narzedziami oraz system wizualizacji stereoskopowej w oparciu
0 najwyzsze] jakosci system wizyjny. W robocie chirurgicznym da Vinci ruch narzedzi oraz kamery jest
sterowany zdalnie z konsoli operatora. System sSwiattowodowej transmisji ruchéw operatora oraz
ruchéw narzedzi zapewnia wyjatkowg precyzje dziatania, a najnowsze oprogramowanie eliminuje
ewentualne drzenie rgk operatora oraz neutralizuje niepozadane, gwattowne ruchy. Dodatkowo
operator nie odrywajac sie od konsoli moze sterowac koagulacjg, powiekszeniami optyki czy specjalng
funkcja pozwalajgcg na stosowanie zieleni indocyjaninowej. Kamera w technologii HD umozliwia
stereoskopowgq wizualizacje pola operacyjnego w trojwymiarowym wizjerze konsoli z mozliwoscig
duzych powiekszen (10x zoom optyczny oraz 4x zoom cyfrowy), a specjalnie zaprojektowany system
wizyjny wyswietla obraz dla pozostatych cztonkdow zespotu operacyjnego. Narzedzia chirurgiczne
opatentowanej technologii EndoWrist, umieszczone w manipulatorze, pozwalajg na ruch w 7-miu
stopniach swobody (typowy endoskop tylko w 3-ech) umozliwiajgc dziatanie w trudno dostepnych
miejscach, co pozwala w konsekwencji na ograniczenie urazow okotooperacyjnych, redukcje ilosci

powikfarh operacyjnych i pozwala na szybszy powrét chorego do petnej sprawnosci fizycznej.

Z wykorzystaniem systemu da Vinci przeprowadza sie ponad 170 typdw zabiegdw chirurgicznych.
Robot eliminuje drzenie rgk chirurga, zapewnia widzenie przestrzenne i koordynacje reka - oko,
pozwala na przeskalowanie ruchdw operatora, a ponadto sprawia, ze kazdy ruch chirurga jest
intuicyjny. Wszystkie te cechy systemu w potaczeniu z wiedzg i doswiadczeniem chirurga decydujg

o wiekszej precyzji, a wiec i sukcesie zabiegu.

Aby zwiekszy¢ efektywnos¢ pracy robota podczas konferencji bedg wykorzystane dwa roboty da Vinci.
Dzieki takiemu rozwigzaniu optymalizujemy czas wykorzystania sali operacyjnej oraz kompetencji

ludzkich w zakresie prowadzenia operacji.
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Data:

Miejsce:
Uczestnicy:

Temat:

8.00-8.30

8.30-8.45

8.45-13.00

13.00- 14.00

14.00- 18.00

Data:

Miejsce:

Uczestnicy:

11 marzec 2022
Szpital na Klinach (ul. Kostrzewskiego 47, Krakéw)
lekarze ginekolodzy, lekarze w trakcie specjalizacji

Wprowadzenie w zasady robotyki medycznej

Ogdlne wprowadzenie w zasady robotyki medycznej, ogdlna charakterystyka robota

da Vinci — prowadzacy mgr inz. Joanna Siudek

Wejscie na blok operacyjny

Case observation zabiegéw operacyjnych z wykorzystaniem 2 robotéw - pokazanie
optymalizacji czasu pracy i optymalnego wykorzystania kompetencji operatorow
Operatorzy:

e QOperator |: Prof. MUDr Radovan Pilka

e QOperator Il: dr n med. Maciej Olszewski
Asystenci operatoréw: dr n.

med. Magdalena Bizod, dr n. med. Krzysztof

Mawlichandéw, dr. n. med. Mitosz Pietrus

Moderator: prof. dr hab. n. med. Kazimierz Pitynski

Przerwa obiadowa

Cd. Case observation — zesp6t prowadzacy j.w.

12 marzec 2022

Wydziat Lekarski i Nauk o Zdrowiu Krakowskiej Akademii im Andrzeja Frycza

Modrzewskiego (ul. Gustawa Herlinga-Grudzinskiego 1, Krakow)

lekarze, studenci wydziatu lekarskiego, kadra naukowa
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Temat :

8.00- 8.45

8.45-9.00

Sesja |

Chirurgia robotyczna w ginekologii onkologicznej

Rejestracja uczestnikow

Woystgpienie prof. dr hab. n. med. Filipa Gotkowskiego - Dziekana Wydziatu Lekarskiego

i Nauk o Zdrowiu Krakowskiej Akademii im Andrzeja Frycza Modrzewskiego

Chirurgia robotyczna wizjg przysztosci

9:00-9:20

9:20-9:40

9:40-10:00

10:00-10:20

10:20-10:40

10:40-11:00

Sesja ll

Artur Ostrowski - Dyrektor Zarzgdzajacy da Vinci Synektik S.A.

prof. dr hab. n. med. Tomasz Rogula: Popularyzacja chirurgii robotycznej na swiecie

prof. dr hab. n. med. Pawet Knapp — Rekomendacje Europejskiego Towarzystwa

Ginekologicznego z zakresu nowych technologii w ginekologii onkologicznej

dr n. med. Magdalena Bizon: Czy chirurgia robotyczna stanowi oferte dla mtodych

ginekologéw?

Sesja pytan i odpowiedzi

Przerwa kawowa

Kwalifikacja pacjentek do leczenia operacyjnego

11:00-11:20

11:20-11:40

11:40-12:00

dr n. med. Marcin Optawski: Leczenie operacyjne w ginekologii onkologicznej

dr n. med. Krzysztof Mawlichandéw: Metody matoinwazyjne a chirurgia robotyczna

w ginekologii onkologicznej

dr n. med. Maciej Chrusciel: Aspekty anestezjologiczne w chirurgii robotycznej
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12:00-12:30 prof. MUDr Radovan Pilka: Chirurgia robotyczna w ginekologii onkologicznej na

podstawie wtasnych doswiadczen - podsumowanie (materiat nagrany)
12:30-12:50 Przerwa kawowa

Sesja lll

Miejsce chirurgii robotycznej w ginekologii onkologicznej
12:50-13:10  prof. dr. hab. n. med. Kazimierz Pitynski : Chirurgia robotyczna w raku szyjki macicy
13:10-13:30  dr n. med. Maciej Olszewski: Chirurgia robotyczna w raku endometrium

13:30-13:50  prof. dr. hab. n. med. Kazimierz Pityriski: Pierwsza trachelektomia robotyczna w

Polsce — opis przypadku

Sesja IV

Odtworzenie przebiegu zabiegu operacyjnego

14:00-15:30 Odtworzenie przebiegu zabiegu operacyjnego z wykorzystaniem robota da Vinci —
,Usuniecie macicy wraz z weztami chtonnymi” u chorej z nowotworem trzonu macicy
Moderator: prof. dr hab. n. med Kazimierz Pitynski

15:30-16:00 Przerwa obiadowa

SesjaV

Jakos¢ zycia pacjentek po zastosowaniu chirurgii robotycznej

16:00-16:20 dr n. med. Krzysztof Mawlichandw: Benefity chirurgii robotycznej w codziennym

zyciu pacjentek
16:20:16:40 mgr. fizjoterapii Agnieszka Cera: Przebieg rekonwalescencji po operacji robotycznej

16:40-17:30 Podsumowanie i zakonczenie konferencji



